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CONTROLADOR PARA MOTORES DE INDUCCION DE CORRIEN

MODELOS 1236E / 1238E

La diferencia ‘E’

Los modelos ‘E’ son una mejora significativa a la familia de Curtis
de corriente alterna. Utilizan una poderosa arquitectura ldgica de
microprocesador doble para brindar un mayor rendimiento y para
superar los requisitos de los mds recientes estdndares funcionales de
seguridad internacionales.

DESCRIPCION

Los modelos de Curtis 1236E y 1238E proveen control de avanzada
para motores de induccién de corriente alterna que realizan tareas de
mecanismo de traccién o de bomba hidraulica en el vehiculo. Ofrecen
a los desarrolladores de vehiculos una combinacién altamente
econdmica de potencia, rendimiento y funcionalidad.

APLICACION

Disefiados principalmente para su uso en vehiculos de manejo de
material de medianos a grandes, tales como carretillas de horquilla
contrapesadas o de almacén. El modelo 1236E es igualmente
apropiado para vehiculos utilitarios industriales. El modelo 1238E,
que es mds grande, puede utilizarse también en todas las aplicaciones
de trabajo pesado como tractores de remolque y equipo de soporte
terrestre en aeropuertos (GSE, por sus siglas en inglés).
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CURTIS

Solo los controladores de corriente alterna de Curtis
pueden ofrecer:

* Lenguaje de control de vehiculos de Curtis - Curtis VCL™: es un
lenguaje de programacién fécil de usar que permite a los desarrolladores
de vehiculos redactar funciones I8gicas potentes y crear un “controlador de
sistema virtual”. Curtis ofrece a sus clientes herramientas y capacitacién en
desarrollo de VCL. Curtis ademds brinda un servicio VCL donde los
ingenieros de Curtis frabajardn con los fabricantes de equipos originales
(OEM, por sus siglas en inglés) para crear cualquier cédigo VCL
personalizado requerido.

¢ El algoritmo de control vectorial de orientacién indirecta del
campo (IFO, por sus siglas en inglés) genera la méxima forsién y
eficiencia posibles en todo el rango de velocidad. El control vectorial IFO de
avanzada de Curtis brinda una “sensacion” de conduccién soberbia, una
mejor regulacién de la velocidad y mayor capacidad de superacién de
pendientes.

¢ La funcién de ajuste automatico de Curtis permite caracterizar facil
y répidamente el motor de corriente alterna sin tener que quitarlo del
vehiculo. Los controladores de corriente alterna de Curtis son totalmente
compatibles con cualquier marca de motores de corriente alterna.

* La funcionalidad de doble transmision es estandar, lo que permite
un control correcto de aplicaciones que presentan motores de fraccién
gemelos. Esta funcién garantiza una operacién segura y sin problemas, un
desgaste minimo de los neumdticos y un reparto de carga correcto entre los
motores de traccion en todo momento.

¢ La conexién CANbus configurable permite la comunicacién con ofros
dispositivos aptos para CANbus. Los modelos 1236E y 1238E son
compatibles con CANopen y cuentan con 20 “buzones de correo” CAN
configurables con VCL, 6 mds que los controladores de CA de Curtis
anteriores.

¢ Controlador integrado del sistema: es més que sélo un controlador
de motores, también son pofentes controladores de sistemas. Presentan una
asignacién infegral de pines de entrada/salida (E/S) mulfifuncién para
usarse como entradas analdgicas, entradas digitales, excitadores de bobina
de contactor y excitadores de vélvula proporcional. Ademds de esta E/S
local, estos controladores pueden usar VCL para asignar y configurar la £/S
remota disponible en ofros dispositivos CANbus, enviar mensajes a
pantallas CAN'y, asf, controlar y monitorear fodo el sistema.

CARACTERISTICAS
Mayor rendimiento, funcionalidad mejorada

*  Reemplazos de mayor rendimiento que cumplen con la filosofia de
forma, adaptacién y funcién para para los controladores anteriores
modelo 1236y 1238 de CA de Curtis.

¢ Con marca CE como dispositivo de seguridad programable bajo la EN
ISO 13849-1.

*  Modelos disponibles desde una salida de 350-800 A a voltajes del
sistema de 24-96 V. Estas son verdaderas corrientes nominales efectivas
RMS en un periodo de dos minutos, no corrientes nominales
"reforzadas” de corta duracién.

o El microprocesador mejorado de 64 MHz y la memoria FLASH
adicional duplican el espacio de cédigo VCL disponible y brindan més
del doble de velocidad de ejecucion de VCL.

*  los seis "buzones de correo” CAN configurables con VCL adicionales
aumentan significativamente las capacidades del CAN maestro.

* Las técnicas de modulacién por duracién de impulso de avanzada
producen bajos arménicos en el motor, baja ondulacién de par y
minimizan las pérdidas de calor, lo que resulta en una alta eficiencia.



MODELOS 1236E / 1238E

CARACTERISTICAS - Continuacién

Flexibilidad sin igual

*  Programables para aplicaciones de traccién o bombeo.

*  Software que puede actualizarse en campo.

*  Algoritmo de estado de carga de la bateria y cronémetros
infegrados.

*  Se incluye un software genérico con fodas las funciones y VCL para
aplicaciones fipicas en carretillas de almacén.

* las opciones integrales de programacién y VCL permiten la
compatibilidad con otras aplicaciones.

* Las herramientas de programacién de Curtis portdtiles o para PC
Windows brindan una programacién sencilla y potentes herramientas
de diagnéstico del sistema.

o EILED de estado integrado ofrece indicaciones de diagnéstico
instantaneas.

Seguridad y confiabilidad robustas

* Lo arquitectura de microprocesador doble realiza verificaciones
cruzadas de las funciones de software, légica y circuitos criticos para
asegurar que se alcance el nivel de rendimiento de seguridad
funcional més alto posible.

* La base de alimentacién de sustrato metdlico aislado brinda una
transferencia superior del calor para una mayor fiabilidad.

* Disefio de componentes eléctricos a prueba de dafios por falla.

DATOS FUNCIONALES DE SEGURIDAD

Funcién de seguridad PL (limitacién de

energia)
Movimiento impulsado no controlado d
Torsién de frenado del motor c

TABLA DE MODELOS

Voltaje nominal

Modelo de la bateria (V)
1236E-44XX 2436
1236E-45XX 24-36
1236E-54XX 36-48
1236E-55XX 36-48
1236E-64XX 48-80
1238E-46XX 2436
1238E-48XX 24-36
1238E-56XX 36-48
1238E-64XX 48-80
1238E-65XX 48-80
1238E-66XX 48-80
1238E-75XX 72-96
1238E-76XX 72-96

°  Proteccién confra polaridad inversa en conexiones de bateria.

°  Proteccién contra corfocircuitos en todos los excitadores de salida.

*  la reduccién térmica, las advertencias y el apagado automdtico
brindan proteccién al motor y al controlador.

* la carcasa y los conectores resistentes y sellados cumplen con los
esténdares de sellado ambiental IP65 para usarse en entornos
hostiles.

Cumple con las regulaciones estadounidenses e
internacionales pertinentes

Compatibilidad electromagnética: Disefiado para cumplir con los requi-
sitos de EN12895.
Seguridad: Disefiado para cumplir con los requisitos de:
EN1175-1:1998+A1:2010
EN (1SO) 138491
Clasificacién IP65 segin IEC 60529.
Reconocido por UL segin UL583.

El cumplimiento de las regulaciones del sistema vehicular completo con
el controlador instalado es total y exclusiva responsabilidad del fabri-
cante de equipos originales del vehiculo.

Arquitectura designada MTTFd cC
Categoria 2 >36 afos >90%
Categoria 2 >12 afios >90%

Corriente nominal efectiva RMS en Corriente nominal efectiva RMS en
un periodo de dos minutos (A)

un periodo de $2-60 minutos (A)

400 175
500 240
450 205
550 250

350 (1min) 100
650 300
800 355
650 295
450 155
550 190

650 (1 min) 195
550 175

650 200



ACCESORIOS DEL SISTEMA

Curtis/Albright ofrece una linea
completa de contactores de CC
reconocidos por UL, disefiados

para brindar un rendimiento y

una durabilidad excepcionales

en aplicaciones embarcadas en
vehiculos.

MODELOS 1236E / 1238E

El modelo 1222 de Curtis es un controlador
para motor de induccién de corriente alterna
para sistemas de servodireccién eléctrica con
accionamiento asistido y es el complemento ideal
para el 1236E/1238E en vehiculos tales como
carretillas retréctiles, carretillas para recoger
pedidos, apiladoras y ofros vehiculos industriales
similares.

El sistema de monitoreo de la bateria Acuity de
Curtis es un dispositivo que se monta directamente
sobre la bateria del vehiculo. Mide, registra y
transmite datos del rendimiento de la bateria a
través de la red CAN del vehiculo durante la vida
¢til de la bateria.

Comuniquese con Curtis para obtener las herramientas de compilacién y desarrollo VCL - Lenguaje de conirol de vehiculos.

CABLEADO DE LOS CONECTORES

CODIF
FASE SAL
CAN TERM L B ANA TX +5V INT1/ANA1
CAN EXCIT CONT | POT ACEL RETROCESO
CANH| TERMH 6 FREN ALTO _ |POR BOBINA
CODIF POT
FASE FREN
CAN L INT8 A RX ALTO +12V
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INT7 EXCIT POT EXCIT | INT6
7 BAJO 3
INT6 INT4 INT2/ANA2 | EXCIT 1 CONT EXCIT
ACEL PROP
INT5 INT3 MASA E/S EXCIT2 EXCIT4 ENTR
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MODELOS 1236E / 1238E

DIMENSIONES mm (tipicas)
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MODELOS 1236E / 1238E

CABLEADO TIiPICO

REV.DE EMER,_» J1-24
VERIF. REV. DE EMERG.

(OPCIONAL) J1-30
INTERBLOQUEQ 7 J1-9
MODO > J1-10

7 J1-11
7 J1-12
ADELANTE ¥ J1-22
REVERSA 7 J1-33
ENTRADA DE
TEMPERATURA
DEL MOTOR J1-8
J1-7
o« J1-15
o
[a]
<
o
o é J1-16
Q
5 > X
a ,EE) J1-27
o
AP
O J1-17
3 | ¢°
o J1-18

ENTRADADEL § Jq-1
INTERRUPTOR 1/ CONMUTADOR
ANALOGICO 1
RETROCESO [ J1-13
SALIDA ANAL. (0-10) POR BOBINA = 3 -
o =
INTERRUPTOR 3 g g
= g 5
INTERRUPTOR 4 EXCITADOR 1 & 5 Q
5 EXCITADOR 2 o & 5
INTERRUPTOR 5 . <
EXCITADOR3 914/ VW 3 %
>
INTERRUPTOR 6 Excimabor4 1213 /AN 2 o
EXCITADOR DEVALVULA 912 /\VY\\ 20 A
INTERRUPTOR 7 PROPORCIONAL
INTERRUPTOR®  £xiTADOR DIGITAL 6 2119
EXITADOR DIGITAL 7 JJ1-20
PRINCIPAL
B+ ()_ s\ aC
JL
INTERRUPTOR 2/
ANALOGICO 2 v o
vV O MOTOR CA 1
! —— BATERIA
W C I —
MASA DE BAJA POTENCIA 11-26 ] [ -T-
ol iR 5 '
FASE A - CODIFICADOR
CODIFICADOR  yop g [J1-32 4 IbE VELOCIDAD
MASA DE BAJA POT. [91-7 3
B-O
POTENCIOMETRO J1-23
DEL ACELERADOR ALTO CAN H
1-35 } PUERTO CAN
CONTACTOR DEL CAN L
ACELERADOR J1-21
CANTERM H — | Cortocircuito para
POTENCIOMETRO 2 CAN TERM L J1-34 , terminacion de 120 Ohm
ALTO
CONTACTOR 105
POTENCIOMETRO 2 12V - 4
, PuERTO  TX | U128 3 PUERTO SERIAL
POTENCIOMETRO SERIAL J1-29 1 MOLEX DE 4 PINES
BAJO RX
J1-7 2

MASA DE BAJA POTENCIA

GARANTIA Dos afios de garantia limitada desde el momento de la entrega.

E es una marca registrada de Curtis Instruments, Inc.  Las especificaciones estan sujetas a cambios sin previo aviso
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The Curtis Difference

You feel it when you drive it
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