L series

CONTROLADOR PARA MOTORES DE INDUCAO DE CA

MODELOS 1236E / 1238E CURTIS

Somente os controladores Curtis em CA podem oferecer:

* Alinguagem de controle de veiculos Curtis VCL ™, uma
linguagem de programacéo que permite aos desenvolvedores
de veiculos escreverem fungdes de l6gica poderosas e criarem um
"controlador de sistema virtual”. A Curtis oferece ferramentas de
desenvolvimento e treinamento de VCL aos seus clientes. A Curtis também
fornece um servico VCL em que seus engenheiros de desenvolvimento
trabalham com a equipe OEM para criar cédigos VCL personalizados.

* O dlgoritmo de controle vetorial para orientacdo indireta
pelo campo (IFO) gera a méxima eficiéncia e forque possiveis para
toda a amplitude de variagéo da velocidade. O controle vetorial
avangado IFO da Curtis propicia magnifica sensacdo de diregdo,
melhoria na regulacdo da velocidade e melhor desempenho nas rampas.

* A funcéo de autoregulagem da Curtis possibilita caracterizagdo
répida e facil do motor de CA sem que seja necessdrio remové-lo do
veiculo. Os controladores de CA da Curtis sGo plenamente compativeis
com fodas as marcas de motores de CA.

* A funcionalidade de duplo comando, padrio que possibilita o
controle correto de aplicagdes que envolvem motores de tragéo dupla.
Essa fungdo garante operacdo suave e segura, desgaste minimo de pneus
e distribuicdo sempre correta da carga entre os mofores de tragéo.

A conexéo CANbus configuravel possibilita a comunicagdo com
oufros dispositivos compativeis com a norma CANbus. Os modelos
1236E e 1238E sdo compativeis com o CANopen e fornecem 20
"caixas de correio” CAN configurveis por VCL, 6 a mais que os
controladores Curtis de CA anteriores.

¢ O controlador do sistema integrado, mais do que simplesmente

A diferenca “E” um controlador do motor, é também um eficiente controlador do sistema.
: Apresenta uma alocagdo abrangente de pinos de E/S multifuncionais
para uso como entradas analégicas, enfradas digitais, excitadores de
bobina de contactor e excitadores de vélvulas proporcionais. Além dessa

Um aprimoramento significativo da familia Curtis CA, os modelos
“E" utilizam uma poderosa arquitetura de légica de duplo

microprocessador para fornecer um desempenho melhorado e E/S local, esses controladores podem usar VCL para mapear e configurar
ultrapassar as exigéncias das normas internacionais mais recentes de a E/S remota em outros dispositivos CANbus, enviar mensagens aos
seguranca funcional. monitores CAN e assim controlar e monitorar todo o sistema.
DESCRICAO ,

. CARACTERISTICAS
OS Modelos Curtis 1236E E 1238E fornecem controle avancado
para motores de indugdo CA que executam tarefas de tracdo ou de Maior desempenho, melhor funcionalidade
bomba hidrdulica no veiculo. Eles oferecem aos desenvolvedores uma ¢ Forma, ajuste e reposicGes funcionais de maior desempenho para

os controladores Curtis de CA Modelos 1236 e 1238 anteriores.
*  Marcada CE como dispositivo programdvel de seguranca

segundo a EN ISO 13849-1.
*  Modelos disponiveis com saida de 350 a 800 A a fensées do

relagdo custo-beneficio vantajosa em termos de poténcia, desempenho
e funcionalidade.

APLICACAO sistema de 24 V a 96 V. Essas sdo classificacdes RMS

. verdadeiras para 2 minutos, ndo classificacdes para “boost” de
Projetados basicamente para uso em veiculos médios e grandes curfa duragdo.
para manuseio de materiais, tais como veiculos de almoxarifado *  Microprocessador aperfeicoado de 64 MHz e meméria FLASH
ou de contrabalango. O Modelo 1236E ¢ igualmente apropriado adicional duplica o espago de cédigo disponivel da VCl e
para veiculos utilitérios industriais. O Modelo 1238E maior também fornece mais que o dobro de velocidade de execugdo da VCL.
se destina a uso em aplicagdes mais exigentes, como fratores para ¢ Seis “caixas de correio” CAN adicionais configurdveis pela VCL

reboque e equipamentos de apoio terrestre em aeroportos (GSE). aumentom significativamente a capacidade de CAN master.

* Técnicas avancadas de modulagdo de largura de pulso produzem
baixos harménicos do motor, baixa oscilagdo de torque e
minimizagdo de perdas por aquecimento, resultando em alta
www.curtisinstruments.com eficiéncio.



MODELOS 1236E / 1238E

CARACTERISTICAS (cont.)

Flexibilidade incomparavel
o Programével para aplicagdes de tragdo ou de bomba.
*  Software atualizével no campo.

e Algoritmo para o estado de carga da bateria e horimetros
integrados.

¢ Inclui software genérico com recursos completos e VCL para
aplicagdes tipicas de veiculos de almoxarifado.

e Opgdes abrangentes de programagdo e VCL permitem facilidade
de suporte a outras aplicagdes.

* Ferramentas de programagdo de méo ou para PC Windows da
Curtis propiciam programacdo fécil e poderosas ferramentas de
diagnéstico do sistema.

e O LED de status integrado indica instantaneamente o diagndstico.

Seguranca e confiabilidade a toda prova

e Arquitetura de duplo microprocessador faz verificagéo cruzada
das fungdes de circuitos criticos, légica e software para assegurar
a obtencdo do maior nivel possivel de desempenho de seguranga
funcional.

* Abase de substrato de metal isolado para os componentes de
poténcia propicia étima transferéncia de calor e maior
confiabilidade.

DADOS DE SEGURANCA FUNCIONAL
Funcéo de seguranca PL

Movimento motorizado sem comando d
Torque do freio motor

TABELA DE MODELOS

Tensd@o nominal

Modelo da bateria (V)
1236E-44XX 24-36
1236E-45XX 24-36
1236E-54XX 36-48
1236E-55XX 36-48
1236E-64XX 48-80
1238E-46XX 24-36
1238E-48XX 24-36
1238E-54XX 36-48
1238E-56XX 36-48
1238E-64XX 48-80
1238E-65XX 48-80
1238E-66XX 48-80
1238E-75XX 72-96
1238E-76XX 72-96

Classe de corrente (A)

*  Projefo dos componentes de poténcia & prova de falhas.
*  Protecdo contra polaridade reversa nas conexdes da bateria.
*  Protecdo contra curto-circuito em todos os excitadores de saida.

*  Redugdo térmica, adverténcia e parada automdtica fornecem
protecdo para o motor e para o controlador.

e Carcaca vedada e conectores robustos atendem as normas
ambientais IP65 de vedagdo para uso em ambientes agressivos.

Atende ou estd em conformidade com as
regulamentacées relevantes dos EUA e internacionais

EMC (Compatibilidade Eletromagnética): Projetado para atender as
exigéncias da norma EN12895.

Seguranga: Projetado para atender as exigéncias de:
EN1175-1:1998+A1:2010

EN (15O) 138491
Classificagdo IP65 segundo a IEC 60529.
Reconhecido pelo UL segundo a norma UL583.

A conformidade regulatéria do sistema completo do veiculo com o
controlador instalado é de responsabilidade do fornecedor dos equi-
pamentos originais (OEM) do veiculo.

Arquitetura designada MTTFd cC
Categoria 2 >36 anos >90%
Categoria 2 >12 anos >90%

Classe de corrente RMS (A)

2 min. RMS $2-60 min.
400 175
500 240
450 205
550 250

350 (1min) 100
650 300
800 355
450 210
650 295
450 155
550 190

650 (1 min) 195
550 175

650 200



MODELOS 1236E / 1238E

ACESSORIOS DO SISTEMA

A Curtis/Albright oferece uma linha
completa de contactores de CC
reconhecidos pelo UL projetados para
excelente desempenho e durabilidade
em aplicagdes embarcadas.

O Curtis Modelo 1222 é um controlador de
motor de indugdo de CA para sistemas de
direcdo elétrica “steer by wire” e é o parceiro
ideal para os 1236E/1238E em veiculos como
empilhadeiras para corredores, apanhadoras de
pedidos, empilhadeiras comuns e outros veiculos
industriais semelhantes.

O sistema Curtis Acuity de monitoramento da
bateria é um dispositivo montado diretamente na
bateria do veiculo. Ele mede, registra e transmite
dados de desempenho da bateria pela rede CAN
do veiculo durante toda a vida da bateria.

Contate a Curtis para obter o compilador e as ferramentas de desenvolvimento da Linguagem de Controle de Veiculos VCL.
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MODELOS 1236E / 1238E

DIMENSOES mm (tipicas)
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MODELOS 1236E / 1238E

FIACAO TiPICA
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