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Modelos 1229

Controlador de velocidad de motor de iman permanente

El modelo 1229 de Curtis es un controlador de velocidad de motor de iman permanente sellado y de alto rendimiento
disenado para aplicaciones de traccidn exigentes en entornos hostiles. Utiliza una poderosa arquitectura l6gica de
microprocesador doble de avanzada para ofrecer la maxima seguridad funcional y un control de velocidad preciso.

El modelo 1229 de Curtis esta disefiado para grandes aplicaciones de motor de iman permanente industrial, como
maquinas de mantenimiento de pisos, transportadores/remolcadores, carros eléctricos industriales y pequefios
vehiculos de manejo de material y vehiculos de guiado automatico (AGV).

CARACTERISTICAS

Capacidad de alta potencia

» Ladensidad energética lider en su clase ofrece la maxima
salida de energia a partir del paquete mas pequeno
posible.

» Modelos disponibles con salida de 200 a 250 A a voltajes
de 24-36V; y salidas de 200 A a 48 V. Estas son verdaderas
corrientes nominales en un periodo de 2 minutos, no
corrientes nominales “reforzadas” de corta duracion.
Refuerzo de corriente del 10 % durante 10 segundos.

» Labase de alimentacion de sustrato metalico aislado (IMS)
brinda una transferencia superior del calor para una mayor
fiabilidad y la mas alta corriente nominal continua posible.

» Utiliza un contactor de aislamiento de energia externo
de alto rendimiento para brindar seguridad y rendimiento
maximos, al mismo tiempo que elimina los problemas
de fiabilidad y sobrecalentamiento presentes a menudo
en controladores de corriente alta de otros fabricantes
en los que se usan relés de aislamiento internos
montados en placa.

Construccion robusta

» Las barras colectoras M6 roscadas de alto rendimiento
para conectores de motor y bateria eliminan los
problemas de fiabilidad que habitualmente ocurren
con los conectores de energia de conexion rapida.

» Todas las conexiones logicas se realizan a través de un
conector AmpSeal de 23 pines sellado con clasificacion
IP65.

» Lacajarobustay sellada IP65 brinda una excelente
resistencia a las sustancias quimicas y proteccién
contra entornos hostiles.

» Diseflado para soportar altos niveles de choques,
golpes y vibracién.
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Controlador de velocidad de motor de iman permanente

CARACTERISTICAS  continuacién

Potente, E/S flexible Caracteristicas adicionales valiosas

» Cuatro excitadores de salida de potencia maxima nominal » Lafuncién de desaceleracién de parada de emergencia
de 10A posibilitan el control de modulacién por ancho asegura un frenado uniforme hasta detenerse cuando
de pulsos (PWM) bidireccional de hasta 2 accionadores se apaga con la llave de encendido o sucede una falla que
lineales o el control unidireccional de hasta 4 cargas de requiere que el vehiculo se detenga (solamente el
tipo de motor pequeio. 1229-xxx5).

» Dos salidas auxiliares de control de PWM de 2A para el » Lafuncién "Push-too-Fast" restringe la velocidad del
contactor de linea, freno electromagnético, valvulas de vehiculo incluso cuando la llave no estd puesta o las
solenoide u otras bobinas de contactor y relé. baterias desconectadas (solamente el 1229-xxx5).

» Diodos de retorno integrados en todas las salidas auxiliares.  »  Excitador de salida para conectar el LED de estado remoto

» Entradas analdgica y digital altamente programables, (solamente el 1229-xxx5).

incluida una entrada del sensor de velocidad del motor . .
para un control de circuito cerrado. Cumple con las regulaciones estadounidenses

. - L e internacionales pertinentes
» Proteccién contra cortocircuitos y proteccion integral

contra descarga electrostatica (ESD) en todas las E/S. » Compatibilidad electromagnética: Disefiado para cumplir
con los requisitos de EN12895:2015.

» Seguridad: Disefiado para cumplir con los requisitos de

. -~ . . - EN1175-1:1998+A1:2010
» Hojas de datos electrénicas (EDS) de CANopen disponibles. _EN (ISO) 13849-1

» Laconexién de CANbus compatible con CANopen permite
el uso como auxiliar CAN en cualquier sistema CANopen.

Clasificacion IP65 segun IEC 60529.

Flexibilidad y seguridad
Reconocido por UL seguin UL583.

» Laarquitectura de microprocesador doble realiza
verificaciones cruzadas de las funciones de software, légica
y circuitos criticos para asegurar que se alcance el nivel de
rendimiento de seguridad funcional mas alto posible.

El cumplimiento del sistema completo del vehiculo, con el
controlador instalado, con las regulaciones pertinentes es
total y exclusiva responsabilidad del fabricante de equipos

originales del vehiculo.
» Lastécnicas de PWM avanzadas minimizan las pérdidas

de calor y la baja ondulaciéon de par, lo que da como
resultado una alta eficiencia y garantiza las emisiones
electromagnéticas mas bajas posibles.

» Lafuncion de asignacion logica de E/S les permite a los
desarrolladores de vehiculos desarrollar poderosas funciones
|6gicas secuenciales y de combinacion.

» Las herramientas de programacién de Curtis portétiles o
para PC Windows brindan una programacién sencilla 'y
potentes herramientas de diagnéstico del sistema.

» Programacion de la configuracién de motor simple
» El software puede actualizarse en campo.

» Algoritmo de estado de carga de la bateria ademas de
temporizadores de horas en funcionamiento e intervalos
de servicio de mantenimiento. -

» Proteccién integrada contra sobretension, bajo
voltaje y reduccién térmica.
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SEGURIDAD FUNCIONAL

Funcidn de seguridad Arquitectura designada MTTFd (de CCF PL
e Il (el Categoria 2 49 93 Aprobado d
no controlado
Par motor Categoria 2 22 92 Aprobado C
TABLA DE MODELOS
Modelo Voltaje nominal | Corriente en | Corriente de refuerzo Caracteristicas
genérico No. | de la bateria (V) 2 minutos (A)  en 10 segundos (A)
1229-3101 24-36 200 A 220
1229-3105 24-36 200 A 220 Push-Too-Fast / Desaceleracion de llave de
encendido apagada/ Baliza de estado
1229-3151 24-36 200 A 220 sin terminacion CAN
1229-3201 24-36 250A 275
1229-3205 24-36 250A 275 Push-Too-!:ast / Desaceleraqon de llave de
encendido apagada/ Baliza de estado
1229-3251 24-36 250A 275 sin terminacién CAN
1229-4101 48 200 A 220
Push-Too-Fast / Desaceleracion de llave de
1229-4105 48 200 A 220 encendido apagada/ Baliza de estado
1229-4151 48 200 A 220 sin terminacion CAN

ACCESORIOS DEL SISTEMA

El modelo 3100R enGage® Il de El contactor de CC SW80 esta calificado El programador portatil de

Curtis es un instrumento basado en para 100 amperes en aplicaciones de Curtis modelo 1313 es ideal

CAN que muestra el rendimiento del conmutacién intensivas y 125 amperes para configurar parametros

vehiculo y la informacién de estado. en aplicaciones de conmutacion de y realizar funciones de
trabajo liviano. diagndstico.
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DIAGRAMA DE CABLEADO TiPICO

Mantenimiento de pisos

C,ONTROL DE AGUA o
LIMITE DE VELOCIDAD y1-14
ACELERADOR j4-1g
J1-13
J1-6
INTERBLOQUEQ _—, J1-7
REVERSA 5 J1-19
MODO DE
VELOCIDAD 5 J1-10
ELEVAR % J1-3
FLUJO % J1-11
J1-17
J1-9
PUERTO SERIAL J1-12
J1-16
J1-1
PUERTO CAN J1-2

CODIFICADOR DE VELOCIDAD

mrr

J1-56

J1-17

J1-16

*Los modelos genéricos 1229-xx51 son SIN terminacion CAN.
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Analégica 2

Salida +5 V
Analégica 1

MASA analégica

Analdgica 3

Interruptor 1

Interruptor 2

Interruptor 3

Interruptor 4

Salida +17 V
TXD

RXD

MASA

CAN H
CAN L

Interruptor 5

Salida +17 V
MASA

Excitador 1

Excitador 2

Excitador 3

Excitador 5

Excitador 4

Ent. conmut.

B+

Excitador 6

B-

J1-20 AA PRINCIPAL
J1-4 AN FRENO
J1-22 m BAJAR CEPILLO
J1-15
J1-23 m
A/ BARREDORA
J1-8
? CONMUTADOR
MOTOR DE
TRACCION
PRINCIPAL
1C
i 1E A% I
J1-21 —_—
BATERIA
(24-48 V)
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DIAGRAMA DE CABLEADO TiPICO

Maquina para el movimiento de pdélets

ADELANTE . J1-19 || |ntarruptor 1 Exoitador 1 |[21-20 RN PRINCIPAL
REVERSA .~ J1-10 ||} voruntor 2 £ citador 2 |[41-4 2A . FRENO ELEGTRO-
) MAGNETICO
RAPIDO oo J1-8 Interruptor 3 J1-8
Entrada del conmutador
INTERBLOQUEOO/ J1-11 Interruptor 4 ALARMA
Excitador 6 |[91-21 T DE MARCHA
RETROCESO EM J1-14 L
REDUNDANTE Analogica 2 BOMBA
Excitador 3 |} 2122 YN
RETROCESO I1-7 || Analogica 3
ELECTROMAGNETICO (BB) £ dor 4 J1-23
xcitador
Excitador 5 |[J1-15
ELEVAR oo J1-5 Interruptor 5
’ M+
(/ CONMUTADOR
J1-17 . MOTOR I;)E
————| Salida +17 V TRACCION
J1-9
PUERTO SERIAL XD
_ J1-12] RXD M-
__ J1-16 || masa %
PRINCIPAL
J1-1 1
— B+ Pr‘\ ,
*PUERTO CAN -2 CANH 4 |
——={| CANL
BAJAR l
J1-18 | Salida +5 V
) SOSTEN BATERIA
iACE'-ERAC'ON J1-13 11 Analégica 1 BOCINA DELA  (24-48V)
T‘ B CARGA
J1-6 - )
MASA analégica
*Los modelos genéricos 1229-xx51 son SIN terminacién CAN.
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DIAGRAMA DE CABLEADO TiPICO

Mantenimiento de pisos (pulsador habilitado)

CONTROL DE AGUA o
LIMITE DE VELOCIDAD J1-14 L. 2A
Potenciémetro 2 Excitador 1 | |21-20 ~Y\_PRINCIPAL
ACELERADOR  jq.1g , -4 2A KAF;\EG',\:?EE:_CES e
Salida +5 V Excitador 2 [} ‘=74 — — — /Y XAEREIRE <
J1-18 1 potencismetro 1
J1-6 -
MASA analdgica - BAJAR CEPILLO
ol Excitador 3 J1-22 @
REVERSA o 119 ) herruptor 1 _ s
Excitador 5
EMPUJE o J1-10
Interruptor 2 R
Excitador 4 J1-23 @
BARREDORA
ELEVAR o ¢ J1-8 Interruptor 3
ELUJO J1-11 Entrada del conmutador |[-21-8
o ¢ Interruptor 4 N
INTERBLOQUEO __~ I-7_|| potenciometro 3
M1
J1-18 || salida +5 v
! CONMUTADOR
MOTOR DE
TRACCION
17 Salida +17 v
919 oo M2
PUERTO SERIAL a2 || oo %
J1-16 MASA
PRINCIPAL
B+
. Ji-1 CANH 4
PUERTO CAN J1-2
CAN L
BALIZA
CODIFICADOR DE VELOCIDAD
J1-5 Excitador 6 | [J1-21
igigiy Interruptor 5
BATERIA
N7 salida +17 v (e4-48V)
J1-16 || \iasa B-
Aviso:
SOLO para modelos 1229-xx05:

Conectar (cable) excitadores de freno electromagnético
y principal al Vcap (B) como se ilustra para habilitar:
1) Desaceleracion de llave de encendido apagada
2) Push-too-Fast con entrada del conmutador (KSI) = apagado
3) Baliza de estado (Excitador 6)
- La entrada de EMPUJE es el interruptor 2 en este ejemplo
- Para usar la funciéon EMPUJE con KSI = apagado, no instale un
freno electromagnético. Use un freno de liberacion mecanica en
cambio (ver texto del manual).

* Los modelos genéricos 1229-xx51 son SIN terminacion CAN.
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SALIDA SALIDA ENTRADA ALIM. EXT 20 V
CABLEADO DE DIGITAL 4 DIGITAL 6 DIGITAL 1

LOS CONECTORES
SALIDA SALIDA ALIM. EXT 5V MASA
DIGITAL 3 DIGITAL 1
ENTR.
ENTR. DIGITAL
ANAL. 2 RXD 2
SALIDA ENTR. ENTR. TXD

DIGITAL ANAL. 1 DIGITAL
5 4
ENT. MASA DE SALIDA CAN L
CONMUT. ENTR. ANAL. DIGITAL 2
ENTR. ENTRADA
ANAL. 3 ENTR. DIG. DE VEL.  DIGITAL 3 CANH
DIMENSIONES mm 59
2X
— @6,700
PASANTE
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e

GARANTIA  Dos afios de garantia limitada desde el momento de la entrega.

E es una marca registrada de Curtis Instruments, Inc. ‘ Las especificaciones estan sujetas a cambios sin previo aviso ‘ ©2021 Curtis Instruments, Inc. ‘ 50215SP REV C 2/21
CURTIS
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