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MODELO 1222
CONTROLADOR ELECTRICO DE DIRECCION ASISTIDA

El modelo 1222 de Curtis es un controlador para motor de induccién de corriente alterna para sistemas de ser-
vodireccién eléctrica de cableado directo. En estos sistemas, el motor de la direccién funciona como un accio-
nador para cambiar el angulo de las ruedas direccionales y asi modificar el sentido de marcha. El modelo 1222
funciona como el controlador del sistema de direccién al interpretar las entradas de comandos de la direccién y
la retroalimentacion de la posicidn de las ruedas y luego accionar el motor de la direcciéon para mover las ruedas
direccionales a la posicién deseada.

Disenado para utilizarse como un controlador de servodireccion eléctrica para motorreductores de induccién de
corriente alterna de 300 a 1400 W con reduccién de engranajes de 50:1 y 800:1.

CARACTERISTICAS

Control del motor de avanzada

>

Modos de control de posicién absoluta (apilador peatonal)
o0 posicion relativa (carretilla retractil).

Compatible con modo de direccién multigiro >360°.

El algoritmo de control vectorial de orientacién indirecta
del campo (IFO, por sus siglas en inglés) ofrece mayor
torsion, lo que garantiza la maxima eficiencia y un control
preciso de la corriente.

La frecuencia de conmutaciéon de 16 kHz de modulacion
por duracion de impulso (PWM, por sus siglas en inglés)
garantiza una operacion silenciosa en el rango de
frecuencia del estator de 0-200 Hz.

Las técnicas de PMW de avanzada producen bajos arménicos
en el motor, baja ondulacion de par motor y minimizan las
pérdidas de calor, lo que resulta en una alta eficiencia.

Salida de corriente efectiva de 120 A (RMS) en un periodo
de dos minutos.

Versétiles opciones de retroalimentacion y
movimiento de la direccién

>
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Entrada de comando de direccion a través de CAN,
codificador de cuadratura redundante doble, sensor de
seno/coseno, entradas analdgicas y en diente de sierra.

Retroalimentacion de dngulo direccional a través de
entradas de interruptor de rastreo redundante, codifica-
dor de cuadratura, sensor de seno/coseno, o entradas
analdgicas y en diente de sierra.

Funciones de asignacion de relacién de entrada/salida
totalmente programables.

Métodos de rastreo configurables, funciones de
proteccion de centro desplazado, autocentradoy
tope de parada.

Excitador de retroalimentacién de fuerza programable
para dispositivos de entrada de comando que cuentan
con una retroalimentacién tactil de friccion variable (TFD).

Maéxima seguridad

>

Configuracion redundante doble de todas las piezas
relevantes a la seguridad.

Dos microprocesadores, cada uno con su propia memoria
EEPROM separada.

Rutas de entrada separadas hacia cada micro procesador
para todas las sefales de entrada y retroalimentacion.

El excitador de salida de falla de alta tensién de 5A
consiste en dos interruptores conectados en serie,
cada uno controlado por un micro con supervision
independiente.
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CONTROLADOR ELECTRICO DE DIRECCION ASISTIDA

CARACTERISTICAS - continuacién

Flexibilidad sin igual

» Comunicaciones de sistema CANopen.
» Conector l6gico AMPseal de 35 pines.

» Elsoftware incluye una biblioteca de mas de veinte
motores de direccién de corriente alterna predefinidos
de distintos fabricantes.

» Laentrada programablede la temperatura del motor
evita el dafo térmico del motor y es compatible con
todos los termistores disponibles.

» Funciones de registro de diagndsticos y cronémetro
integradas.

» Alimentacion de baja corriente de +5Vy +10V para
sensores de entrada, etc.

» Las herramientas de programacién de Curtis portatiles
y para PC Windows brindan una programacion sencilla
y potentes herramientas de diagnéstico y monitoreo
del sistema.

» EILED de estado integrado ofrece indicaciones de
diagndstico instantaneas.

» El software puede actualizarse en campo.

SEGURIDAD FUNCIONAL

Confiabilidad robusta

>

La base de alimentacion de sustrato metalico aislado
(IMS, por sus siglas en inglés) garantiza una transferencia
superior del calor.

La reduccién térmica inteligente y las funciones de
proteccion contra sobretensién/baja tension, mantienen
la direccién mientras que reducen la velocidad de traccion
hasta que se alcancen limites peligrosos de sobretension/
baja tensién.

Carcasa resistente sellada y conector AMPseal para uso en
entornos hostiles.

Proteccion contra polaridad inversa en las conexiones
de bateria y proteccién contra cortocircuitos en todos
los excitadores de salida.

Cumple con las regulaciones estadounidenses e
internacionales pertinentes

>

Compatibilidad electromagnética: Disefiado para cumplir
con los requisitos de EN12895.

Seguridad: Disefiado para cumplir con los requisitos de
EN1175-1:1998+A1:2010, (EN (ISO) 13849-1).

Clasificacién IP65 segun IEC 60529.
Reconocido por UL segiin UL583.

El cumplimiento de las regulaciones del sistema
vehicular completo con el controlador instalado es total
y exclusiva responsabilidad del fabricante de equipos
originales del vehiculo.

Funcién de seguridad PL Arquitectura designada MTTFd Cc.C.
Prevenaon{ dg dlreCC|9n |nyp|untar|a d Categoria 3 >13 afios >90%
o pérdida de direccion

TABLA DE MODELOS

Modelo Voltaje de la bateria (V) Corrie?te nominal efectiva RMS en Corrientle nominal efectiva RMS en
un periodo de dos minutos (A RMS) | un periodo de una hora (A RMS)
1222-51XX 24-48 70 40
1222-52XX 24-48 120 40
1222-61XX 48-80 70 40
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CABLEADO DE LOS CONECTORES EXCIT.
+5V CODIF 3B MASA > CODIF 4A DE FALLA
RETROCESO
CAN H +5V ANA3 ANAG +10V POR BOBINA
CODIF CODIF CODIF CODIF
CAN L 3A 4B 1B

)
@ x

EEEEEAEEEEE
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R

INT2 CODIF MASA NC CODIF
2B 1A
INT4 | TEMPERATURA ANA1 NC ANAS EXCIT. DE
DEL MOTOR CONTACT.
INT3 INT1 MASA EXCIT. DE NC ENTR CONMUT
RETRO DE
FUERZA

ACCESORIOS DEL SISTEMA

Los controladores de velocidad de Las unidades de comando de El programador portatil de
motores de corriente alterna Curtis direccién de Curtis son robustas, Curtis modelo 1313 es ideal
brindan un control eficiente de compactas y se integran para establecer pardmetros
los motores a induccién de corriente perfectamente con el controlador y realizar funciones de
alterna que realizan tareas de de direccién modelo 1222. Hay diagnéstico.

mecanismo de tracciéon o de bomba versiones disponibles con friccion

hidraulica y ofrecen los niveles de direccién constante o variable.

mas altos de seguridad funcional.
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DIAGRAMA DE CABLEADO TiPICO

+— QJ Salida de falla | |12 °
: J1-9
00 Entrada de bloqueo 1
INTERRUPTOR DE BLOQUEO CONTACTOR ' FRENO
J1-11 Entrada de bl 3 PRINCIPAL ELECTRO-
—|| Entradade bloqueo JioP DE TRACCION D MAGNETICO
- CONTROLADOR -
070 NA. J1-10 Entrada de rastreo 2 t CAN alto J1-28  J1-23 DE TRACCION
é N.C Ji-12 DE CA.
—0—-0O — Entrada de rastreo 4 T CAN bajo J1-35  J1-85 DE CURTIS J1-9
INTERRUPTOR DE RASTREO
J1-1 Conmutador J1-13
J1-1
J1-13 1 Puede que se requiera un resistor
_ Retroceso por bobina J1-13 externo de 120 Q al extremo del
BOBINA DE RETROALI- Retroceso por bobina 1222 del bus CAN.
MENTACION DE FUERZA CONTACTOR
g5 Excit. de retro de fuerza ) J1-2 DE DIRECCION
Excitador del contactor
J1-21 +5V
J-8 . B+ O 0 O o
Comando Analégico 1 CONTACTOR CONMUTADOR
PARADA DE
________ DE DIRECCION —| EMERGENCIA
J1-19 Comando Analégico 3 i
J1-18 Masa —
POTENCIOMETROS DE I BATERIA
COMANDO DE DIRECCION* (24-48V)
J1-21
COMANDO DE v | B- O T
DIRECCION Comando-Codificador 1A
J1-25 Codif
CODIFICADOR 1 NED Comando Cod!f!cador 1B Sensor de tempe-| | J1-22
y Comando-Codificador 2A ratura del motor
CODIFICADOR 2 J1-20 Comando-Codificador 2B oy J1-34
+
J118 || Masa Motor de direccion-Codificador 3| | 131 MOTOR DE DIRECCION
Motor de direccion-Codificador 38| | J1-32 CODIFICADOR 3
*Mutuamente exclusivos; Motor de direccion-Codificador 4A|| J1-26 y
i CODIFICADOR 4
usar potenciometros o Motor de direccion-Codificador 4B| | J1-27
codificadores **
Masa|| J1-30
L Reservado ;
J1-4 Reservado vo
— ] MOTOR DE SENSOR DE
J16 vO DIRECCION J - - --------- TEMPERATURA
—— — 1| Reservado
wo DECA. DEL MOTOR
4—M +10V J1-34 H
0 SERIAL 3 4128 || 1 o ‘ POTENCIOMETROS
I:&JEEX o 4 i) ﬁ Posicién- Analégico 5 ' DE RETROALIMEN-
——| ®X Posicion- Analdgico 6 e TACION DE POSICION
2 J1-7 **
Masa
Masa J1-7 ® ®
= E| codificador 4 no se usa si se usan

los potencidmetros de retroalimentacion.
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DIMENSIONES mm
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GARANTIA Dos afos de garantia limitada desde el momento de la entrega. The Curtis Difference

You feel it when you drive it

® Curtis es una marca registrada de Curtis Instruments, Inc.
® Kohler es una marca registrada de Kohler Co.

Las especificaciones estan sujetas a cambios sin previo aviso. | ©2024 Curtis Instruments, Inc. 50151SP VERF 1/24
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